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Verandert   man  die  GroBe  der  Kapazitat, so bewegt  sich der Endpunkt G des Vektors der Klemmenspannung auf der Geraden A B.    Wenn er in A liegt, ist die  Spannung mit   dem Strom in Phase, hier-bei ist
J
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Dies   ist  der  fruher,   s. S. 24,   behandelte
Fall der Kesonanz.   Wird —TV^> JwL, so liegt
co G
G unterhalb A, dann eilt der Strom der Klemmenspannung vor.
11. Symbolische Darstellung von Wechselstromen.
Die Darstellung von WechselstromgroBen durch Vektoren kann auch analytisch durchgefiihrt werden.
Vektoren werden hierbei durch groBe deutsche Buchstaben bezeichnet. Ein Strom vom Effektivwert J wird z. B. durch einen Vektor Q dargestellt. J ist der Betrag des Vektors $.
Drehung der Vektoren. Wird ein Vektor $ um 180° gedreht, ;so gelangt er in die entgegengesetzte Bichtung und wird hier mit — 3 bezeichnet. Eine Drehung um 180° wird also in der symbo-lischen Darstellung durch die Multiplikation mit — 1 bezeichnet. Die Drehung um 180° entsteht durch zweimalige Drehung um 90°; <es folgt also, daB die Drehung um 90° zu bezeichnen ist durch Multiplikation mit
d. h. mit der komplexen Einheit. Die Wurzel kann je nach der Drehrichtung das positive oder negative Vorzeichen haben.
Es werde festgesetzt, daB eine Drehung um 90° im Sinne der Voreilung mit -)-/, ini Sinne der Verzogerung mit — j bezeichnet werde.
Ein Vektor j % ist also ebenso groB wie der Vektor 3 , aber gegen diesen um 90° nach vorwarts gedreht.
Addition und Subtraktion von Vektoren. Die Addition von zwei Wechselstromen i± und i^, die durch ihre Symbole ^ und 32 bezeichnet sind? ergibt einen neuen Vektor
-g ist   die Diagonale   des   aus 3i  un(i S^ gebildeten Parallelo-^gramms (s. Fig. 18, S. 27).'inne von ix und dann bis A im negativen Sirnie von ia zu durchlaufen, und es wird die Diagonalo BA der Vektor des Differenzstrom.es i'. Der Vektor des Differenzstromes
